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Robot térténelem:

A, " 570 szlav, a feladatként kiadott és elvégzett munka
Technikai: gépek, amelyek munkat végeznek.

Okor: gépek, emeldSk; hadi célok.

Kdzépkor: jatékos automatak

Napjaink: az ember helyettese monoton es veszélyes
munkafolyamatokban.

TObb forras idopont a robot elvre _
l.e. 400 korul a gorog Tarentumi Archytas g6z, mechanikus
galambot.

Arisztotelész filozofuskent (i.e. 384-322) almodozott 6Gnmuikodo
eszkozokrol, amelyek elvégeznék a nehéz munkat, igy biztositanak
az emberek egyenlosegeét is.

Kina i.e.300. Lie Zi emlit korabbi, Mu Zhou uralkodo (i.e. 1023-957)
alatt Yan Shi mérnok: életnagysagu csaszar klon, sétalt, mozgatta a
fejét, énekelt majd eldbadasa vegen a holgyekre kacsintott ;)

Leonardo Da Vinci (1495) mozgo lovagpancél
Josepf Jacquard (1801) lyukkartyas szovoszék
Nikola Tesla 1898 taviranyitasi motorcsonak

|. VH robotszerd, taviranyithato aknaszedo

A robot szot eloszor 1920-ban K. Capek hasznalta a ,Rossumovi
univerzalni roboti”

Asimov es irotarsai Robot sorozat (1953, 1956, 1983, 1985) stb.



Tudomanyok

értelmezések:

NGi szemlélet: ,Udv, sziasztok, orulok, hogy itt lehetek!
Hogy vagytok? Minden rendben van? Jol utaztatok? Jol
ultok? Finom volt az ebed?”

valodi cel: megnyugtato kapcsolat, megoldas

Fanyar humorral: The Stepford Wifes 1972 Ira Levin,
1975 remake 2004.

Férfi szemlélet: rendszerez6, kivancsi, izgatott
,odamegyek, megcsinalom!”

Vilagegyetem, fizikai adottsagok, értelmes leny,
lehet6ség az ember kialakulasara. Osszesitett, integralt,
folyamatos fejlodes.

Az Ember matematikaja, fizikaja, iranyitastechnikaja,
mechanikaja, elektromossaga, elektronikaja,
szamitastechnikaja, informatikaja, , stb. [X]
(Figyelemre mélto a varjak intelligenciaja)

El is érkeztlink a kGzelébe



® Magyarok a Marson fantazianevvel
mozg0, manipulatoros, érzékelos
minel kevesebb taviranyitas
minél tobb autondOmia és mesterseges intelligencia
2015-ben helyszini gyartd robotok hasznalata

® El|oadasok, cikkek:
- Bolygotudomanyi nap 2010
- Robotnap 2010, 2011, 2012 ELTE )
- Magyarok a Marson Szeminarium 2015 OE
- USRA LPSC cikkek, poszterek 2009-
- Robot es Mesterseges Intelligencia Nap 2015
- H-SPACE 2016



Magyarok a Marson verseny
2006-2018

® Averseny szervezOi kiprobaljak, megoldjak a
feladatot
valosagban (Sipos Attila) és virtualis ter
szimulacioban (Vizi Pal Gabor) demo és trailer
videOkban a verseny elott didaktikal okokbdl
- vagy szandékosan joval a verseny elott
biztatasként
- vagy csak kozvetlentl elotte — ha nem akar
Otletet adni, de bemutat egy megoldast.
‘Entertaining-educational like a Sci-Fi movie
trailer’, eévente valtozo hangsulyok



Magyarok a Marson verseny 2006-2015

2006 késleltetett kameras (autonom) taviranyitassal eljutni A-bol B-
be, mintagydjtés a cél felszinen

2007 energia gy(jtés helyben a cél felszinen, A-b6l B1-B20

2008 a robot ,0r kutat as”, vizlel6helyek felkeresése

2009 ,ocean” felszinén navigalni A-bol C-be érni B1-Bn érintésével

%O}(l)_fNehezitett felszinen A-bdl B1 DNS szekvencia, B2 mintavétel
Grlift

2011 4 versenyz0 1 palyan, kieséses forduldk (laps), sajat A-bol
sajat és tobbiek tertleteit bejarni, elfoglalni, visszafoglalni, strategiak
— csillagkapuk

2012 mint fent, ES manipulatorok valamint labakkal ellatott robotok
— pokok - alkalmazasa sajat eszkozzel teriletfoglalas és a tobbiektdl
visszafoglalas — gepészet a lab technikakhoz

2013 mint 2011 és kétkerekl és manipulator de iranyitastechnika,
Info, tavvez. es gépészet

2014 mint 2011 eés a ,sulytalansag” 2D szimulalasahoz légparnas,
manipulatoros, tertlet el és visszafoglalas

2015 mint 2011, manipulatorok nélkil, de helyi anyagok kozvetlendil
a verseny eldtti kotelezo beépitésével
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® magyarokamarson







® magyarokamarson Z

® 9600 liter ,6ceannal és jéghegyekkel meg s,
egy nagy jegmezovel” kellett A
megbirkozni, hogy a leheto legtbbb
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=2010.: A célterlilet elerése, ahol egy
\k\“‘élc’ilény’ ‘DNS’ mintajat kellett leolvasni,
~majd talajmintat gydjteni, és az (rliften az

(8
fl ‘Urallomasra’ juttatni.
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® 2012: Olyan rovarszeru robotot kellett eépiteni, mely
képes a zord 'marsi' kortilméenyek kdzott minimalis
emberi beavatkozassal navigalni. A cél minél tébb
tertletet benépesiteni és megvedeni a tébbi robottdl az
elhelyezett sajat ,erzékeloket” és a tobbit begydjteni.



® Barmilyen lépegetd mechanika
O szaporodasi terllet — 9 pete
4 robot egyszerre a ‘Mars’-on
1 fps muholdkép nagy felbontasban
15s kesleltetett vezerles.

bemsny
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® Epiteni kellett egy kisméretﬁ kétkerek(] robotot, mely
kepes akar autonOm mozogni ‘Mars City’ utcain. Igazi
kihivas volt az instabil ketkerek(i mechanika iranyitasa
lletve a megvaldsitasra rendelkezesre allt révid 3 honap.

® A MANT f6 tAmogatasaval, TAMOP és szponzorok
150-nél tébb 0.



magyarokamarson.hu 2014

® Magyar Alkalmazott Mérndki Tudomanyok Versenye
Micro Sized Space-Mothership mero-erzekelo raj
MSSM eljuttat es begyiijt:
emberi elnagyolt pozicio kijeldlés - helybeli autonomia
Redundancia: azonos feladat
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Elbzetes szimulacio

® A szervezOk elore kiprobaljak
- HW megvalositast ( Sipos A.)
- SW szimulacio (Vizi P.G.)




2015 MaM 9.5

2015 MaM9.5 Feladat — robot evollcio - megmerettetes

Egy feladat, tbbb, de emberi intelligencia kiegészitve
eszkdzokkel

hozott és helyi: hozott vezérlés, terv, hosszabb id0 az
elképzelt és szimulalt megoldasokra

helyben rovid id0, a lokalis anyagok kdtelezo
felnasznalasa

analdgia: egy tavoli céltertleten hozott ismeretekkel és
eszkdzokkel helyi anyagok és adottsagok fel és
kihasznalasa!

terepi kivonulas, expedicio a Foldon,

Grbeli célpont, kOzetplanéta felszin, bolygo, hold,
aszteroida, Ustokds, stb.helyi feltételrendszernek
legalkalmasabban megfeleld a nyero

DE! ha ha pl nem sik palya, hanem egyenetlen, pl mez0,
masik megoldas nyert volna



2015 MaM 9.5 kiirashol

® Arobot iranyitasa valos idoben torténik csak egy poti és
egy nyomogomb felhasznalasaval.

¢ Arobotot a helyszinen kell megépiteni a kapott
nyaklemez + aluidomok felhasznalasaval. Kiegészito
mechanikai alkatrész csak apro tavtarto, persely.

® http://www.magyarokamarson.hu

® - 7.4V 2s 25C LiPo 1000mAh feltdlt6tt akku + tapcsati
- 4 db 179 szervé szervokarokkal (a szervOkat nem szabad
végteleniteni) Pontos tipus: (Turnigy™ TGY-S4505B Dual Bearing
Analog Servo 4.8kg / 0.10sec / 409)
- A4 méret(i kétoldalas 1.5mm vastag nyak lemez
- 50cm 6mm/1mm alucsé
- 50cm 10mm x 10mm alu L idom
- 50x100mm lyukas prébapanel
- 1db 10K 6mm tengelyl potméter
- 1db nyomégomb
- LM10861S-5.0 D2PAK 5V/1.5A stabilizator (nem kételezé felhasznalni)
- LD1117Vv33 3.3V/0.8A stabilizator (nem kotelez6 felhasznalni)
- 2db 1000uF kondi + 2db 100nF (nem koételez6 felhasznalni)

® - felhasznalas esetén 1db micromite panel



2015-ben
helyszini gyarto robotok hasznalata




2015 MaM 9.5




Videok



Harvard, NASA ...
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