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Kutatasi tapasztalatok Smart City
teruleten

O Jovo Internet kutatasok az elmélettol az alkalmazasig
(Future Internet Research, Services and Technology — FIRST)

TAMOP-4.2.2.C-11/1/KONV-2012-0001) 2012.10.01-2014.12.31
d Konzorcium: DEIK, ETIK (BME VIK), NIIFl, ATOMKI
1 Koltségvetés: 1.587.727.251 Ft (cc. 4.950.000 E)
O 6. alprojekt: Jovo Internet kozosségi alkalmazasok:
DEIK/IT, BME/TMIT, MTA/SZTAKI
0 6.3. Okos varos alkalmazasok:

d Smart Calendar, Smart Campus, Trafficlnfo, TrafficSense,
O RoutePlanner, Yanonymous, Budapest Transit, Data collector,

O Intelligent Fan, iParking
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Okos varos alkalmazasok
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Debrecen Venture Catapult Program

O Palyazé: Debreceni Egyetem
0 Kédszam: EFOP-3.6.1-16-2016-00022

O Kozponti cél: az intézmény eredményességének, onfenntarté
képességének javitasa

O Futamido: 2017. aprilis 1. - 2021. szeptember 30.
O Koltségvetés: 3 667 973 990 Ft (85% EU / 15% magyar)
O Tevékenységcsoportok:

O Kutatasi kapacitasok bovitése

O Innovacios okoszisztéma fejlesztése, inkubacioé

O Tudas és technolodgia-transzfer javitasa

O Horizontalis, altalanos célok teljesitése
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Smart City Living Lab
0 Keret: Debrecen Venture Catapult Program

O IK koltségvetés: 250.000.000 Ft (780.000 E) benne IT eszkozok
60.000.000 Ft (187.500 E)

O Cél: infokommunikacids tudascentrum létrehozasa Smart City
stratégiai teruleten

O Living lab koncepcio:
O Felhasznalo6 centrikus
O Nyilt innovacios okoszisztéma
O Mikodése altalaban terulethez kotodik (pl. egy varos)
O Konkurens kutatasi és fejlesztési feladatok integralasa
O Public-private-people (PPP) egyuttmiikodés

O Példak: PlaceLab (MIT), ExperienceLab (Netherlands), Smart
Santander (Spain)

Smart City Lab és kdzlekedésanalitika 6 Dr. Ispany Marton, DE



Smart City Living Lab
0 Munkatarsak:

O EFOP 3.6.1.: 13 oktaté 4 hallgaté
Q0 Tervezett BME VIK kutatok bevonasa
O SC Living Lab: 4 kutaté, 5 fejleszté (diak vagy post-doc)
0 Eszkozok:
0 2db szerver (DELL PowerEdge R640, Intel Xeon Gold 6134, 512
GB) és 1db tarolé (Dell EMC SCv3020, 30 TB)

0 2-féle munkaallomas: INTEL Core i9-7940X vagy INTEL Core i7-
8700K

0 Modern ICT eszko6zok

O Kutatasi teruletek:
O Nagy halézatok (ut-graf, szenzor-graf) analizise és szimulacioja
0 HPC masszivan parallel kornyezetben

O loT és beagyazott rendszerek
U Tananyagfejlesztés és e-learning
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Kutatasi eredmeények

O Markov modellen alapulé kozlekedés-szimulaciés modell
kidolgozasa

O Informacioterjedés vizsgalata kozlekedo6 jarmiivek ad-hoc
(V2V) halézataban

O Kriptografiai eszkozok alkalmazhatésaga SmartCity
alkalmazasokban

O Szenzorhal6zatok sorbanallasi médszerekkel valé vizsgalata

O Légszennyezettség és a léguti betegségek kapcsolatanak
vizsgalata

O Idojaras elorejelzési modszerek kidolgozasa

O

Virtualis és kiterjesztett valosag technikak miemléképuletekre
O Szamszerisitett eredmények:
O 8 publikacid, 3 fiatal kutatd, 2 kutatasi probléma
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Kozlekedés szimulacio
* Map: OpenStreetMap
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Vizualizacio
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Analitika

O Matematikai modell: Markov folyamat egy iranyitott grafon

U

Az uthalézat egy adott iranyitott graf, lezarva egy idealis csuccsal

O Markov kozlekedés: egy erdsen osszefliggo iranyitott graf, egy azzal
kompatibilis Markov-mag és annak egyértelmii stacionarius
eloszlasa

O Véletlen Markov séta: a jarmiivek eloszlasa diszkrét idoben

O Statisztikai kovetkeztetés trajektériak alapjan: a Markov-mag és a
stacionarius eloszlas becslése a legkisebb négyzetek modszerével

0 Megoldas: relativ gyakorisag + korrekcié az utgraf Laplace
spektruma és a trajektériak gradiens mezdje altal meghatarozott
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Adatelemzeés: Taxi trajektoriak
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Smart City Living Lab és kozlekedés-analitika

Koszonom a figyelmet

Ispany Marton

ispany.marton@inf.unideb.hu
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