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Kihivas: fenntarthato kozlekedés

* Novekvé kozlekedési igények

* Folyamatosan novekv6é motorizacio
* Novekvd kornyezeti terhelés

* Sz(kiild kbolajkészlet

e Korlatozott infrastruktura b8vités

QGDQ BUDAPESTI MUSZAKI ES GAZDASAGTUDOMANY! EGYETEM 20 Magyar 16\16 lnternet
) Kozlekedésmérnoki és Jarmimérnodki Kar Konferencia programja




Trendek
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A jarmduiranyitas szintjei
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A jarmu - kdrnyezet (Connected car)
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Autondm ‘|érm(ivek = forgalmi hatasok

Az autondm jarmluivek elterjedés befolyasolni
fogja a kozlekedési igényeket és
megvaltoztatja a forgalmi modelleket.
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Kozlekedés — modellek fejlodése
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Kozlekedés — kdzuti mérések
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Kutatasi teruletek

GDQ BUDAPESTI MUSZAKI ES GAZDASAGTUDOMANY! EGYETEM 20 Magyar 16\’6 "\ternet
) Kozlekedésmérnoki és Jarmimérnodki Kar Konferencia programja




Kozlekedési halozatok modellezése és iranyitasa a
kdzuti kdzlekedésbhen

Kozlekedési haldzatok intelligens Andrassy it
iranyitasa teriileten szilettek
eredmények, elsésorban a robusztus
iranyitasi modszerek algoritmikus
megvalositasaval.

A modellezés teriiletén a
nagyméretl kozlekedési
halézatok modellezésének
modszere és az erre épiilé
program keriilt
tovabbfejlesztésre
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Iranyitaselmélet
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Szabalyozas nélkiuli eset
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Szabalyozott eset

Coogle
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Robusztus varosi forgalomiranyitas
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Eredmények
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RMPC1  -1.2% -4% +1.5% -1.4%
RMPC2 -2.5% -4% +1.5% -2.3%
RMPC1  -35% -38% +3.1% -3.0%
RMPC2 -4.0% -38% +3.1% -3.5%
RMPC1 -85% -10.3% +48.6% -7.6%
RMPC2 -132% -17.2% +13.8% -11.6%

SC3| SC2| SC1| Scenario

Table 2: Change of traffic parameters achieved by robust strategies, compared to the
nominal MPC
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Mobiltelefon adatok felhasznalasa

Helymeghatarozas és utvonal-
meghatarozas mobiltelefon
cellainformacioinak alapjan

Path 3

/ /
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Elonybiztositas uj megkozelitésben

Nem a jarm(veknek, hanem az athaladni szandékozd6
utasoknak biztositunk elényt

utasszam™1do / /
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Eredmények

Autdbuszok halozaton eltoltott idejének
valtozasa
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Kooperativ iranyitasok a kdzuti kdzlekedésben

V2I/V2V kommunikacio hatasai:

* Kozlekedés: atlagsebesség, jarmdstrliség, varakozasiid6
* Vezetéstamogatas: parkolohely keresés, sav- és
akadalydetektalas

* Biztonsag: konfliktushelyzetek feltarasa, keresztez8dés vagy
savvaltas veszélyessége/biztonsiga
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ElGretekintd sebességszabalyozas

Eléretekintd sebesség szabalyozas:

* domborzati viszonyok és

* real-time forgalmi jellemz6k (FCD)
alapjan
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KOSZONOM A FIGYELMUKET!

kozlekedes.bme.hu
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