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Mitol okos a varos?

Erzékelés Feldolgozas / elemzés
Sok szenzor —_— sok adat —>  értéeknovelt szolgaltatasok

= Példak
= Mikor jon a kovetkezé villamos?
= Hol talalok szabad parkol6helyet?
= Melyik utcai szemetest kell Uriteni?

= Infrastruktura-alapu megoldas
= Telepitsunk dedikalt szenzorokat, szervezett médon
= Kormanyzati, onkormanyzati, ipari forrasok
= Az okos varos lakéi ,csak” haszonélvez6k

= KOzOsségi erzekelés alapu megoldasok
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Kozosseéegi erzékelés

= Nagyon sok szenzor él velink — okostelefon, okoskutyuk
- Onmiikédden dolgozzanak és kommunikaljanak a szenzorok helyettiink!

= GPS, gyorsulas, irany

= Mozgas felismerés

= Informacié megosztas

= Sensor Sense i = Sensor Sense i = Sensor Sense

B Sound Acceleration

@ A x: 027 m/s?

y: 5,20 m/s?
. z: 7,28 m/s?
Battery
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Light

Temperature: 39,1 °C
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x:-13,44 uT
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Location 2:-3528 pT
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Kozosseégi szolgaltatas

= KOzOssegi szolgaltatas beinditasa és megtartasa
= Fontos a felhasznal6i hozzajarulas
= KOzOssegi érzékelés segitsegevel a hozzajarulas csokkenthet6

= Tamogatas nélkuli felfutas
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Kozosseégi észlelés és jatékositas

= Az Osztonzes penzugyi része csokkenthetd a jatekositas bevezetésével

= A jatékositas hatasara a felhasznal6é nagyobb kedvvel nehezebb feladatot is
elvégez

= A jaték a jutalom

= Segit a szolgaltatas
elterjedéseében is ﬁ | Kort game

- Uj felhasznalok bevonasa
= Uj terlletek bevonasa

= Adatbevitel
= Adat tisztitas
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Infrastruktura alapu megoldasok

= ParkRight — London West End
= Aszfaltba épitett infravoros szenzorok (SmartkEye)

= Vezeték nelkuli kommunikacio a
napenergiaval mikod6 zona vezérlokig

= [ntegralt mobil alkalmazas
= 3000 parkolohely valos idejl foglaltsaga
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Kozosseégi szolgaltatas - parkolas

Google Open Spot

= KOzOossegi alkalmazas — amikor valaki elhagy egy parkolohelyet, jelzi a
terképen

= Szinkdd mutatja, mennyire friss az informacio
= 20 perc utan eltlnik a jelzés a térképroél, elavul az adat

= JO otlet, de senki nem hasznalja
= Sok felhasznaldnak kellene aktivan hozzajarulnia, hogy mikodjon
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Kozossegi észlelés - parkolas

ParkNet

= Az autok automatikusan adatokat gyUjtenek a szabad parkolohelyekrdl
amint elhaladnak mellettuk
= Ultrahangos tavolsagmeéro az anyos oldali ajton

= Kihivasok: GPS pontossag, oldalsé targyakrol visszaverddé hullamok,
tobbsavos utak, stb.

= Ellen6rzés webkameraval
= Slotted vs. unslotted (az utszakasz parkolohelyekre bontva)

= 500 taxi GPS adatait 0sszesitve az latszik, hogy megbizhato parkolas
terkéepet tudnak létrehozni a varosrol, kb. 10-15-szor olcsobban mint
telepitett szenzorokkal

Sensed scene ParkNet output Applications
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Infrastruktura alapu tomegkozlekedeés segités
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Kozosseéegi észelés - tomegkozlekedés

= Moovit

= Hasonlé megoldas, mint a Waze (személyes 0sszefonddas is), de
tomegkozlekedésre

« Passziv adatkuldés — sebesség, GPS pozicio

= Aktiv jelentések — késések oka, zsufoltsag, (nem)szimpi
buszsofor, stb.

= 500 varos, 6.5 milli6 felhasznalo

= Busz, villamos, metro, troli, hajo, vonat mE S
= Budapest (BKK) és Székesfehérvar is integralva, de keveés i
felhasznald ® | s

= Menetrend adatok GTFS adatbazisbol N ——
(General Transit Feed Specification) ' 2w i

= Valds idejd menetrend

- Utvonaltervezés, Gtvonal javaslat,
megosztas baratokkal

= Osztdnzés jatékositassal
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Infrastruktura alapu hulladékkezelés

Enevo
= Vezeték nélkuli szenzor érzékeli, mennyire van tele a szemetes
= Adatok a felhdbe, hatékony utvonaltervezés

a0
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Kozossegi észlelés - varosfejlesztes

Pace of the City — Smart Santander

= Lakossagi bejelentések a varosban talalhatdé gondokrol, hatosagi reakcio
nyomon kovetese
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Konkluzio

= Infrastruktura alapu észlelés
= EI6nyOk:
= Megbizhat6 szolgaltatas
= Nem igényel a felhasznal6 részérdl részvetelt
= Hatranyok
= Nagy, draga beruhazas, hamar elavulhat de nehéz lecserélni

= KOzOssegi eszlelés
= EI6nyok:
= Nagy és draga beruhazas nélkul, automatikusan frissul
= Hatranyok:
= |gényli az aktiv résztvevoket is, szukseges a kritikus tomeg
= Csak olyan szolgaltatas mikodik, amihez van szenzor/akarat

= A két fajta megkozelités kombinacioja a legjobb megoldast adhatja
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Okos varos a BME TMIT-en

= Okos varos MSc - 6 - B

mellékspecializacio OKQOS VAROS

o s (SMARTLCITY)

- Szenzorhalozatok es MELLEKSPECIALIZACIO
alkalmazasaik ‘

. . .. A VILLAMOSMERNOKI MSC KEPZESBEN
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= Ember-gép interfész

= Projektek
= EITKIC 12-1-2012-0001
= Future Digital Social Fields and Mobility

= 2012 — 2014 ,Jove Internet kutatasok
az elmélettdl az alkalmazasig (FIRST)”

= JOVO Internet fejlesztések és alkalmazasok
= EU H2020 Smartpolis részvétel
= Kisebb projekteken egyuttmikodeés ipari partnerekkel
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Koszonjuk a figyelmet!

Vida Rolland, vida@tmit.ome.hu
Fehér Gabor, feher@tmit.ome.hu



